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1. Внешние требования

Таблица 1.1

  з18. знать основные методы и способы управления средствами поражения, методы расчета и

оптимизации линейных и нелинейных систем при различных воздействиях

  з19. знать основные методы анализа систем управления средствами поражения во временной и

частотной областях

  з20. знать способы исследования динамических свойств систем управления средствами поражения,

оценки их устойчивости и качества регулирования

  з4. знать методологические основы функционирования, моделирования и синтеза систем управления

средствами поражения

  у4. уметь построить математическую модель объекта и системы управления средствами поражения

  у5. уметь провести анализ системы управления, оценить статические и динамические характеристики

  у6. уметь рассчитать основные качественные показатели системы управления средствами поражения

  у7. уметь решать задачи синтеза линейных систем управления средствами поражения

  з4. способен ориентироваться в многообразии первичных преобразователей и умеет их применять в

системах управления действием средств поражения

2. Требования НГТУ к результатам освоения дисциплины

Таблица 2.1

Результаты изучения дисциплины по уровням освоения (иметь

представление, знать, уметь, владеть)

Формы организации

занятий

Основы управления средствами поражения

ПСК.41.з18 знать основные методы и способы управления средствами поражения,

методы расчета и оптимизации линейных и нелинейных систем при различных

воздействиях

Лекции; Самостоятельная

работа

Лекции; Самостоятельная

работа

ПСК.41.з19 знать основные методы анализа систем управления средствами поражения

во временной и частотной областях

Лекции; Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

Лекции; Самостоятельная

работа

ПСК.41.з20 знать способы исследования динамических свойств систем управления

средствами поражения, оценки их устойчивости и качества регулирования

Практические занятия;

Самостоятельная работа

ПСК.41.з4 знать методологические основы функционирования, моделирования и

синтеза систем управления средствами поражения

Лекции; Практические занятия;

Самостоятельная работа

ПСК.41.у4 уметь построить математическую модель объекта и системы управления

средствами поражения



Практические занятия;

Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

ПСК.41.у5 уметь провести анализ системы управления, оценить статические и

динамические характеристики

Практические занятия;

Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

ПСК.41.у6 уметь рассчитать основные качественные показатели системы управления

средствами поражения

Практические занятия;

Самостоятельная работа

ПСК.41.у7 уметь решать задачи синтеза линейных систем управления средствами

поражения

Практические занятия;

Лабораторные работы;

Самостоятельная работа

ПСК.42.з4 способен ориентироваться в многообразии первичных преобразователей и

умеет их применять в системах управления действием средств поражения

Лекции; Самостоятельная

работа

3. Содержание и структура учебной дисциплины

Таблица 3.1

Темы лекций
Активные

формы, час.
Часы

Ссылки на

результаты

обучения

Семестр: 8

Дидактическая единица: Основные понятия теории автоматического регулирования

1. Введение в теорию управления в технических системах 0 4 1, 11, 2

2. Принципы автоматического управления 0 4 1, 11, 2, 6

Дидактическая единица: Модели систем управления и методы их исследования

3. Непрерывные линейные системы управления 0 4 3

4. Устойчивость и  качество линейных систем

автоматического управления.
0 4 3, 4

Дидактическая единица: Нелинейные модели систем управления и методы их

исследования

5. Нелинейные системы автоматического управления 0 4 4

6. Динамические характеристики элементов и систем

управления.
0 4 4

7. Статические характеристики элементов и систем

автоматического регулирования
0 4 2

8. Устойчивость и анализ динамического качества системы

автоматического управления
0 4 4

Дидактическая единица: Анализ и синтез систем автоматического управления при

случайных воздействиях

9. Математическое описание системы управления 0 4 4



Таблица 3.2

Темы лабораторных работ
Активные

формы, час.
Часы

Ссылки на

результаты

обучения
Учебная деятельность

Семестр: 8

Дидактическая единица: Модели систем управления и методы их исследования

1. Моделирование линейных

звеньев первого порядка
2 4 3, 8

Моделирование линейных

звеньев первого порядка,

измерение временных и

частотных характеристик

типовых звеньев

2. Автоматическое

регулирование технологических

параметров с использованием

непрерывного закона управления

4 4 7

Овладение навыками

проектирования систем

автоматического

регулирования с

использованием непрерывного

закона управления.

Дидактическая единица: Нелинейные модели систем управления и методы их исследования

3. Автоматическое

регулирование технологических

параметров с использованием

двухпозиционного закона

управления.

4 4 8

Овладение навыками

проектирования систем

автоматического

регулирования с

использованием

двухпозиционного закона

управления.

Дидактическая единица: Анализ и синтез систем автоматического управления при случайных

воздействиях

4. Моделирование следящей

системы
3 6 10, 8

Моделирование следящей

системы, измерение

характеристик аналоговой

следящей системы

Таблица 3.3

Темы практических занятий
Активные

формы, час.
Часы

Ссылки на

результаты

обучения
Учебная деятельность

Семестр: 8

Дидактическая единица: Основные понятия теории автоматического регулирования

1. Структурные схемы систем

управления
2 4 6

Составление структурных

схем систем управления

Дидактическая единица: Модели систем управления и методы их исследования

2. Линейные дифференциальные

уравнения, преобразование

Лапласа, передаточные функции

2 4 7

Решение линейных

дифференциальных

уравнений, преобразования

Лапласа, определение

передаточной функции

3. Анализ устойчивости систем

автоматического управления
4 4 8

Применение корневого и

алгебраического критериев

устойчивости

Дидактическая единица: Анализ и синтез систем автоматического управления при случайных

воздействиях



4. Синтез систем

автоматического управления
6 6 10, 5, 6, 7, 8, 9

Выбор функционально

необходимых элементов,

определение параметров

функционально необходимых

элементов и составление

структурно-динамической

схемы исходной системы,

статистический расчет

системы по

структурно-динамической

схеме, динамический расчет

системы

4. Самостоятельная работа обучающегося

№ Виды самостоятельной работы

Ссылки на

результаты

обучения

Часы на

выполнение

Часы на

консультации

Семестр: 8

1 РГЗ
10, 3, 4, 5, 6, 7,

8, 9
20 0

студент изучает основную и дополнительную литературу, проводит поиск и анализ информации в

сети Internet по теме РГЗ, подробная информация приведена в приложении №3  :  Методы

классической и современной теории автоматического управления. В 5 т.. Т. 3. Синтез регуляторов

систем автоматического управления : учебник для вузов / [К. А. Пупков и др.] ; под ред. К. А.

Пупкова, Н. Д. Егупова. - М., 2004. - 614 с. : ил. Кучер Е. С. Теория нелинейных и специальных

систем управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / Е. С.

Кучер, В. В. Панкратов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000183039. - Загл. с экрана. Глазырин Г. В. Теория

автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс /

Г. В. Глазырин ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000180706. - Загл. с экрана.

2 Подготовка к занятиям 7, 8, 9 10 0

студент изучает учебно-методическую литературу для подготовки к выполнению и защите

лабораторных работ, подробная информация приведена в приложении №1  :  Методы классической и

современной теории автоматического управления. В 5 т.. Т. 3. Синтез регуляторов систем

автоматического управления : учебник для вузов / [К. А. Пупков и др.] ; под ред. К. А. Пупкова, Н. Д.

Егупова. - М., 2004. - 614 с. : ил. Кучер Е. С. Теория нелинейных и специальных систем управления

[Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / Е. С. Кучер, В. В. Панкратов ;

Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000183039. - Загл. с экрана. Глазырин Г. В. Теория

автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс /

Г. В. Глазырин ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000180706. - Загл. с экрана.

3 Дополнительная учебная деятельность 10, 9 18 0

студент готовит материалы презентации к защите РГЗ, подробная информация приведена в

приложении №3  :  Кучер Е. С. Теория нелинейных и специальных систем управления [Электронный

ресурс] : электронный учебно-методический комплекс / Е. С. Кучер, В. В. Панкратов ; Новосиб. гос.

техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000183039.

- Загл. с экрана. Методы классической и современной теории автоматического управления. В 5 т.. Т.

3. Синтез регуляторов систем автоматического управления : учебник для вузов / [К. А. Пупков и др.]

; под ред. К. А. Пупкова, Н. Д. Егупова. - М., 2004. - 614 с. : ил. Глазырин Г. В. Теория

автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс /

Г. В. Глазырин ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000180706. - Загл. с экрана.

4 Подготовка к аттестации
1, 11, 2, 3, 4, 5,

6, 7
20 0



студент изучает конспект лекций и учебную литературу , подробная информация приведена в

приложении №2  :  Методы классической и современной теории автоматического управления. В 5 т..

Т. 3. Синтез регуляторов систем автоматического управления : учебник для вузов / [К. А. Пупков и

др.] ; под ред. К. А. Пупкова, Н. Д. Егупова. - М., 2004. - 614 с. : ил. Кучер Е. С. Теория нелинейных и

специальных систем управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический

комплекс / Е. С. Кучер, В. В. Панкратов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим

доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000183039. - Загл. с экрана. Глазырин Г. В. Теория

автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический комплекс /

Г. В. Глазырин ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000180706. - Загл. с экрана.

5. Технология обучения

Для организации и контроля самостоятельной работы обучающихся, а также проведения
консультаций применяются информационно-коммуникационные технологии (табл. 5.1).

Таблица 5.1

Деятельность Информационно-коммуникационные технологии

Информирование e-mail:sankov@corp.nstu.ru

Консультирование e-mail:sankov@corp.nstu.ru

Контроль e-mail:sankov@corp.nstu.ru

Размещение учебных
материалов

Портал НГТУ; ЭБС

Таблица 5.2

Активные и интерактивные формы проведения занятий

Наименование активных форм
Коды формируемых

компетенций
№

Тренинг ПСК.41; 1

6. Правила аттестации обучающихся по учебной дисциплине

Для аттестации обучающихся по дисциплине используется балльно-рейтинговая система
(БРС), позволяющая выставлять оценки по традиционной шкале и 15-уровневой ECTS.

Краткая информация о БРС приведена в табл. 6.1.

Оцениваемые виды деятельности обучающихся Максимальный балл

Таблица 6.1

Мин.

балл



Семестр: 8 

178

44
Контролирующие материалы  приводятся в "Глазырин Г. В. Теория автоматического управления [Электронный ресурс] : электронный учебно-методический

комплекс / Г. В. Глазырин ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа: http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000180706. - Загл. с экрана."

168
Контролирующие материалы  приводятся в "Методы классической и современной теории автоматического управления. В 5 т.. Т. 3. Синтез регуляторов систем

автоматического управления : учебник для вузов / [К. А. Пупков и др.] ; под ред. К. А. Пупкова, Н. Д. Егупова. - М., 2004. - 614 с. : ил."

84
Контролирующие материалы  приводятся в "Кучер Е. С. Теория нелинейных и специальных систем управления [Электронный ресурс] : электронный

учебно-методический комплекс / Е. С. Кучер, В. В. Панкратов ; Новосиб. гос. техн. ун-т. - Новосибирск, [2013]. - Режим доступа:

http://elibrary.nstu.ru/source?bib_id=vtls000183039. - Загл. с экрана."

156

4020
Контролирующие материалы - список вопросов

Коды

компетен

ций

ФГОС

Результаты  обучения
Формы контроля

Защита

Л/Р

Таблица 6.2

Защита

РГЗ
Экзамен

    В таблице 6.2 представлено соответствие форм контроля заявляемым требованиям к
результатам освоения дисциплины.

ПСК.41
 з18. знать основные методы и способы управления средствами поражения,

методы расчета и оптимизации линейных и нелинейных систем при различных

воздействиях
+ +

 з19. знать основные методы анализа систем управления средствами поражения во

временной и частотной областях
+ + +

 з20. знать способы исследования динамических свойств систем управления

средствами поражения, оценки их устойчивости и качества регулирования
+ +

 з4. знать методологические основы функционирования, моделирования и синтеза

систем управления средствами поражения
+ +

 у4. уметь построить математическую модель объекта и системы управления

средствами поражения
+ +

 у5. уметь провести анализ системы управления, оценить статические и

динамические характеристики
+ + +

 у6. уметь рассчитать основные качественные показатели системы управления

средствами поражения
+ +

 у7. уметь решать задачи синтеза линейных систем управления средствами

поражения
+ + +

ПСК.42
 з4. способен ориентироваться в многообразии первичных преобразователей и

умеет их применять в системах управления действием средств поражения
+ +

Фонд оценочных средств по дисциплине представлен в приложении № 1   к рабочей
программе.

7. Литература

Основная литература



Дополнительная литература

Интернет-ресурсы

8. Методическое и программное обеспечение

8.1 Методическое обеспечение

8.2 Специализированное программное обеспечение 

9. Материально-техническое обеспечение 

Презентационное оборудование

№ Наименование Назначение

1 Презентационное оборудование
(мультимедиа-проектор, экран, компьютер
для управления)

проведение лекций

Лабораторный стенд

№ Наименование Назначение

1 Компьютерный класс №31 проведение лабораторных работ



2 Оборудование для лаборатории сигналов проведение лабораторных работ
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1. Обобщенная структура фонда оценочных средств учебной дисциплины 

Обобщенная структура фонда оценочных средств по дисциплине   Основы управления 

средствами поражения приведена в Таблице. 

Таблица 

  

Формируемые 

компетенции 

Показатели 

сформированности 

компетенций 

(знания, умения, 

навыки) 

Темы 

Этапы оценки компетенций 

Мероприятия 

текущего 

контроля 

(курсовой проект, 

РГЗ(Р) и др.) 

Промежуточная 

аттестация (экзамен, 

зачет) 

ПСК.41 

способность 

моделировать 

различные 

динамические 

воздействия на 

системы 

управления 

действием средств 

поражения 

з4. знать 

методологические 

основы 

функционирования, 

моделирования и 

синтеза систем 

управления 

средствами 

поражения 

 

Принципы автоматического 

управления  Синтез систем 

автоматического управления 

Структурные схемы систем 

управления 

РГЗ, расчетная 

часть  

Экзамен, 

теоретические 

вопросы 9-16, 

практические задания 

1-7 

 

ПСК.41 з18. знать основные 

методы и способы 

управления 

средствами 

поражения, методы 

расчета и 

оптимизации 

линейных и 

нелинейных систем 

при различных 

воздействиях 

 

Введение в теорию 

управления в технических 

системах  Принципы 

автоматического управления  

Статические характеристики 

элементов и систем 

автоматического 

регулирования 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен, 

теоретические 

вопросы 1-22 

 

ПСК.41 з19. знать основные 

методы анализа 

систем управления 

средствами 

поражения во 

временной и 

частотной областях 

 

Динамические характеристики 

элементов и систем 

управления. Математическое 

описание системы управления 

Моделирование линейных 

звеньев первого порядка 

Нелинейные системы 

автоматического управления 

Непрерывные линейные 

системы управления  

Устойчивость и  качество 

линейных систем 

автоматического управления. 

Устойчивость и анализ 

динамического качества 

системы автоматического 

управления 

Отчет по 

лабораторной 

работе №1 

 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен, 

теоретические 

вопросы 34-46, 

практические задания 

1-7 

 

ПСК.41 з20. знать способы 

исследования 

динамических 

свойств систем 

управления 

средствами 

поражения, оценки 

их устойчивости и 

качества 

регулирования 

 

Синтез систем 

автоматического управления 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен,  

практические задания 

1-7 



ПСК.41 у4. уметь построить 

математическую 

модель объекта и 

системы управления 

средствами 

поражения 

 

Автоматическое 

регулирование 

технологических параметров с 

использованием непрерывного 

закона управления Линейные 

дифференциальные 

уравнения, преобразование 

Лапласа, передаточные 

функции Синтез систем 

автоматического управления 

Отчет по 

лабораторной 

работе  №2 

 

РГЗ, расчетная 

часть 

 

ПСК.41 у5. уметь провести 

анализ системы 

управления, оценить 

статические и 

динамические 

характеристики 

 

Автоматическое 

регулирование 

технологических параметров с 

использованием 

двухпозиционного закона 

управления. Анализ 

устойчивости систем 

автоматического управления 

Моделирование линейных 

звеньев первого порядка 

Синтез систем 

автоматического управления 

Отчет по 

лабораторной 

работе  №3 

 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен, 

теоретические 

вопросы 23-33, 

практические задания 

5-7 

ПСК.41 у6. уметь рассчитать 

основные 

качественные 

показатели системы 

управления 

средствами 

поражения 

 

Синтез систем 

автоматического управления 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен, 

теоретические 

вопросы 29-33, 

практические задания 

5-7 

ПСК.41 у7. уметь решать 

задачи синтеза 

линейных систем 

управления 

средствами 

поражения 

 

Моделирование следящей 

системы Синтез систем 

автоматического управления 

Отчет по 

лабораторной 

работе  №4 

 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен, 

практические задания 

1-4 

ПСК.42 

способность 

ориентироваться в 

многообразии 

первичных 

преобразователей и 

умением их 

применять в 

системах 

управления 

действием средств 

поражения 

з4. способен 

ориентироваться в 

многообразии 

первичных 

преобразователей и 

умеет их применять 

в системах 

управления 

действием средств 

поражения 

 

Введение в теорию 

управления в технических 

системах  Принципы 

автоматического управления 

РГЗ, расчетная 

часть 

Экзамен, 

теоретические 

вопросы 1-13 

 

2. Методика оценки этапов формирования компетенций в рамках дисциплины. 

Промежуточная аттестация по дисциплине проводится в 8 семестре - в форме экзамена, который 

направлен на оценку сформированности компетенций ПСК.41, ПСК.42. 

 

Экзамен проводится в письменной форме, по билетам. Билет формируется по следующему правилу: 

первый вопрос - теоретический, второй вопрос - практическое задание. 

Кроме того, сформированность компетенций проверяется при проведении мероприятий текущего 

контроля, указанных в таблице раздела 1.  

 

В 8 семестре обязательным этапом текущей аттестации является расчетно-графическое задание 

(работа) (РГЗ(Р)). Требования к выполнению РГЗ(Р),  состав и правила оценки сформулированы в 



паспорте РГЗ(Р). 

Общие правила выставления оценки по дисциплине определяются балльно-рейтинговой системой, 

приведенной в рабочей программе учебной дисциплины.  

На основании приведенных далее критериев можно сделать общий вывод о сформированности 

компетенций ПСК.41, ПСК.42, за которые отвечает дисциплина, на разных уровнях. 

Общая характеристика уровней освоения компетенций. 

Ниже порогового. Уровень выполнения работ не отвечает большинству основных требований, 

теоретическое содержание курса освоено частично, пробелы могут носить существенный характер, 

необходимые практические навыки работы с освоенным материалом сформированы не достаточно, 

большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий не выполнены или 

выполнены с существенными ошибками. 

Пороговый. Уровень выполнения работ отвечает большинству основных требований, 

теоретическое содержание курса освоено частично, но пробелы не носят существенного характера, 

необходимые практические навыки работы с освоенным материалом в основном сформированы, 

большинство предусмотренных программой обучения учебных заданий выполнено, некоторые 

виды заданий выполнены с ошибками. 

Базовый. Уровень выполнения работ отвечает всем основным требованиям, теоретическое 

содержание курса освоено полностью, без пробелов, некоторые практические навыки работы с 

освоенным материалом сформированы недостаточно, все предусмотренные программой обучения 

учебные задания выполнены, качество выполнения ни одного из них не оценено минимальным 

числом баллов, некоторые из выполненных заданий, возможно, содержат ошибки. 

Продвинутый. Уровень выполнения работ отвечает всем требованиям, теоретическое содержание 

курса освоено полностью, без пробелов, необходимые практические навыки работы с освоенным 

материалом сформированы, все предусмотренные программой обучения учебные задания 

выполнены, качество их выполнения оценено числом баллов, близким к максимальному. 

 

 

 



Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение  
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Паспорт экзамена  

по дисциплине «Основы управления средствами поражения», 8 семестр 

 

1. Методика оценки 

Экзамен проводится в письменной форме, по билетам. Билет формируется по 

следующему правилу: первый вопрос - теоретический выбирается из диапазона теоретических 

вопросов 1-46, второй вопрос - практическое задание выбирается из диапазона практических 

вопросов 1-7 (список вопросов приведен ниже). В ходе экзамена преподаватель вправе 

задавать студенту дополнительные вопросы из общего перечня (п. 4). 

Форма экзаменационного билета 

 

НОВОСИБИРСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ 

Факультет ФЛА 

 

Билет  № _____ 

к экзамену по дисциплине «Основы управления средствами поражения» 

 

1. Вопрос 

 

2. Практическое задание 

 

 

                                                                                                     

Утверждаю: зав. кафедрой ____                                             должность, ФИО       
                                                                                    (подпись)                                                                                  

                                                                                                                                                (дата) 

 

 

 

 

 



 

Пример билета для экзамена 

 

НОВОСИБИРСКИЙ ГОСУДАРСТВЕННЫЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ 

Факультет ФЛА 

Билет  № 3 

к экзамену по дисциплине «Основы управления средствами поражения» 

 

Вопрос 1) Корректирующие устройства по внешнему воздействию 

 

Вопрос 2) Составьте рабочую модель интегро-дифференцирующего звена первого рода.  

 

                                                                                                     

Утверждаю: зав. кафедрой АИУС                                             Легкий В.Н.     
                                                                                    (подпись)                                                                                  

                                                                                                                              (дата) 

2. Критерии оценки 

 

• Ответ на экзаменационный билет (тест) считается неудовлетворительным, если даны 

неверные ответы на вопросы, или ответы отсутствуют, оценка составляет 0-9 баллов. 

• Ответ на экзаменационный билет (тест) засчитывается на пороговом уровне, если даны 

неточные ответы на вопросы, оценка составляет 10 баллов за вопрос и 20 баллов за 

работу. 

• Ответ на экзаменационный билет (тест) билет засчитывается на базовом уровне, если 

даны неполные ответы на вопросы, оценка составляет 11 - 19 баллов за вопрос и 22-38 

баллов за работу в зависимости от полноты ответов. 

• Ответ на экзаменационный билет (тест) билет засчитывается на продвинутом уровне, 

если даны правильные и полные ответы на вопросы, оценка составляет 20 баллов за 

вопрос и 40 баллов за работу. 

 

3. Шкала оценки 

 

Оценка знаний и умений студентов проводится с помощью вопросов по основным 

проблемам дисциплины. Для оценки деятельности студента используются 

экзаменационные задания в виде 2-х вопросов: теоретический и практический. 

Теоретические вопросы формулируются в строгом соответствии с темами лекционных 

занятий. Максимальное количество баллов, которое студент может получить на экзамене, 

равно 40.  

Зачет считается сданным,  если сумма баллов по всем заданиям билета оставляет не менее 

10 баллов (из 20 возможных).  Устанавливаются следующие правила аттестации студента 

(таблица 1). 

Таблица 1 

Характер ответа Количество баллов за ответ 



Правильный ответ на вопрос 20 

Неполный ответ на вопрос 11 - 19 

Неточный ответ на вопрос 10 

В общей оценке по дисциплине экзаменационные баллы учитываются в соответствии с 

правилами балльно-рейтинговой системы, приведенными в рабочей программе 

дисциплины. 

 

4. Вопросы к экзамену по дисциплине «Основы управления средствами поражения» 

 

Теоретические вопросы 

 

1. Управляемая величина 

2. Система автоматического регулирования 

3. Закон управления 

4. Управляющее устройство 

5. Объект управления 

6. Характеристическое уравнение системы 

7. Передаточная функция АС 

8. Управление 

9. Принцип разомкнутого управления 

10. Системы стабилизации 

11. Принцип компенсации (управление по возмущению) 

12. Системы программного управления 

13. Принцип обратной связи (регулирование по отклонению) 

14. Адаптивные системы 

15. Системы дискретного действия 

16. Следящие системы 

17. Критерии качества (определение) 

18. Частотные показатели качества 

19. Корневые показатели качества 

20. Временные показатели качества 

21. Косвенные критерии качества 

22. Прямые критерии качества 

23. Критерии устойчивости. 

24. Корневой критерий устойчивости. 

25. Алгебраический критерий устойчивости (критерий Гурвица) 

26. Частотный критерий устойчивости (критерий Найквиста) 

27. Запас устойчивости. Запас устойчивости по фазе, запас устойчивости по амплитуде 

28. Точность импульсной системы. 

29. Пропорционально-интегральный закон регулирования (u, W(p)) 

30. Пропорциональный закон регулирования 

31. Пропорционально-дифференциальный закон регулирования (u, W(p)) 

32. Интегральный закон регулирования (u, W(p)) 

33. Пропорционально-интегрально-дифференциальный закон регулирования (u, W(p)) 

34. Оценка точности автоматических систем. 

35. Оценка точности автоматических систем при детерминированных воздействиях. 

36. Оценка точности автоматических систем при случайных воздействиях. 

37. Квантование непрерывных сигналов. 

38. Идеальный квантователь. 

39. Фиктивный квантователь. 

40. Восстановление квантованного сигнала. 



41. Передаточная функция импульсной системы. 

42. Передаточная функция замкнутой системы. 

43. Устойчивость импульсной системы. Критерии устойчивости. 

44. Точность импульсной системы. 

45. Нелинейные системы. Метод гармонической линеаризации. 

46. Фазовое пространство нелинейной системы. 

 

Практические задания 

 

1. Составьте рабочую модель колебательного звена первого рода 

2. Составьте рабочую модель апериодического звена первого рода 

3. Составьте рабочую модель дифференцирующего звена первого рода 

4. Составьте рабочую модель интегро-дифференцирующего звена первого рода, 

5. Составьте выражения для АЧХ, ФЧХ и рабочие модели апериодического звена 

6. Составьте выражения для АЧХ, ФЧХ и рабочие модели колебательного звена 

7. Составьте выражения для АЧХ, ФЧХ и рабочие модели дифференцирующего звена 



Федеральное государственное бюджетное образовательное учреждение 

высшего образования 

«Новосибирский государственный технический университет» 

Кафедра автономных информационных и управляющих систем 

 

Паспорт  

расчетно-графического задания (работы) 

по дисциплине «Основы управления средствами поражения», 8 семестр 

1. Методика оценки 

В рамках расчетно-графического задания (работы) по дисциплине студенты 

должны исследовать нелинейные системы в соответствии с исходными данными. 

При выполнении расчетно-графического задания (работы) студенты должны 

провести анализ объекта управления, выбрать и обосновать закон управления, провести 

синтез нелинейной системы, провести анализ нелинейной системы в соотвтествии с 

заданием. 

 

Требования к оформлению работы: 

1. Работа выполняется в печатном виде на бумаге формата А4, размер шрифта 14, 

интервал 1. 

2. Оформляется титульный лист; 

3. Оформляется задание к работе. 

4. Приводится решение. 

Обязательные структурные части РГЗ (реферата). 

 Задание 

 Основная часть. 

 Выводы по работе, полученные результаты. 

 Список используемых литературных источников 

 

Оцениваемые позиции: 

 Соответствие оформления работы требованиям. 

 Наличие обязательных разделов. 

 Содержание основной части работы. 

 Ответы студента при защите работы. 

 

 

2. Критерии оценки 

 

 Работа считается не выполненной, если выполнены не все части РГЗ, уровень 

выполнения не отвечает требованиям, студент при защите не отвечает на вопросы 

по теме задания,  оценка составляет 0-5 баллов. 

 Работа считается выполненной на пороговом уровне, если работа слабая, уровень 

выполнения не отвечает большинству требований, студент при защите отвечает 

мене чем на половину вопросов по теме задания, оценка составляет 6-10 баллов, в 

зависимости от числа правильных ответов при защите. 

 Работа считается выполненной на базовом уровне, если уровень выполнения 

отвечает большинству требований, студент при защите отвечает на большинство 



вопросов по теме задания, оценка составляет 11-13 баллов, в зависимости от числа 

правильных ответов при защите. 

 Работа считается выполненной на продвинутом уровне, если работа высокого 

качества, уровень выполнения отвечает всем требованиям, студент при защите 

отвечает на все вопросы по теме задания, оценка составляет 13-15 баллов. 

 

3. Шкала оценки 

В общей оценке по дисциплине баллы за РГЗ(Р) учитываются в соответствии с правилами 

балльно-рейтинговой системы, приведенными в рабочей программе дисциплины.  

Для допуска к экзамену необходимо защитить РГЗ. Оценка за РГЗ составляет от 6 до 15 

баллов из 60 возможных в рамках текущей аттестации в семестре. 

 

4. Примерный перечень тем РГЗ(Р) 

 



 

 



 



 


